Direction de la propreté et de I'eau

Fiche de réception
VILLE BE Service technique de I'eau et de Mesures

PA R I S I'assainissement

RECEPTION D’UN SITE SAP

PAR LA DSR — MESURES APRES UN MARCHE DE TRAVAUX DGT

(Ce document ne concerne que les équipements modifiés ou installés dans le cadre du
marche)

SITE :

Nom du site : STOCKAGE BUGEAUD
Type de site : Usine o Maillage o DO o Site de mesures isolé

Objet du chantier :

o Modification : [ Création [
Chargé d’affaires DGT : Stéphane FOURNET

OPR mesures :

Responsable DGT : Alexandre BIRE

Responsable DSR — mesures : Baptiste VERNIEST, Théodore
SOGOYOU

Responsable entreprise : David SIMON
Date OPR mesures : 03/12/2020
Conclusion des OPR - site réceptionné :

Sansréserve [ Avec réserves
L]

L’ensemble des informations doivent également se trouver dans le DOE
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Direction de la propreté et de I'eau Fiche de réception

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement Mesures

PARIS

Numéro et nom de la section de mesure

SECTION 1- AMV - AMONT VANNE

DESCRIPTION DE LA SECTION DE MESURE
Nombre de capteurs :

2 capteur piézométrique

0 sonde ultrason

1 sonde radar

0 corde de vitesse

0 capteur a effet Doppler

Clou géometre : o OUI (cbte = ) NON o Sans objet
Plagues indicatrices présentes et conformes :

en amont de la section : Oul o NON

en aval de la section : Oul o NON

au niveau de la section : Oul o NON

SONDES DE HAUTEUR
CAPTEUR(S) PIEZOMETRIQUE(S)
a-Description du matériel

CP1 CP2

Marque & modéle UNIK 5000 UNIK 5000
Numéro de série
Longueur de cable
Gamme 0-6 0-6
Raccord Jupiter o oui non o oui non

b-Réception des travaux de génie civil
Contrbdle de (Oui/Non) CP1 CP2
Niche de tirage Non Non
Niche en radier Oui Oui
Diamétre du puits Oui Oui
Tirage aisé du capteur Non Non
Céote du capteur Oui Oui
Longueur de céble depuis le crochet Non Non
Hauteur entre le capteur et le radier Non Non
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Direction de la propreté et de I'eau

VILLE DE

PARIS

Service technique de I'eau et de I'assainissement

Fiche de réception
Mesures

c-Réception du petit matériel

Contréle de (Oui/Non) CP1 (Oui/Non) CP2 (Oui/Non)
Pose crochet Oui Oui
Pose pince d’ancrage Non Non
Pose plagque Inox Non Non
Boitier de mise a Iair Oui Oui

d-Tests Non réalisés — se référer aux autocontroles
CP H simulée (en m) H (en mVdP) H lue sur afficheur
1
2
CP I théorique (en mA) I lue sur convertisseur I & la sortie du convertisseur
1
2

SONDE(S) ULTRASON/RADAR
a-Description du matériel

Marque & modéle :

Numéros de série :

Longueur de cable :

Bande morte (US) :

b-Réception des travaux de génie civil

Caractéristique controélée

Validation (OUI/NON)

Conformité des réservations

Non

Horizontalité de la sonde Oui
Fixation de la sonde Oui
Conformité boitier de raccordement Oui
Céote du radier Oui
Cote de la sonde Oui

c-Tests

Non réalisés — se référer aux autocontréles

H simulée (en m)

H (en mVVDP ou mNGF)

H lue sur afficheur
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Direction de la propreté et de I'eau

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement

PARIS

Fiche de réception
Mesures

H simulée (en m) H (en mVDP ou mMNGF) H lue sur afficheur
2
| théorique (en mA) I lue sur convertisseur I & la sortie du convertisseur
1
2
CAPTEUR(S) DE QUALITE NON TESTE
HYDROCARBURE

Marque & modeéle :

Numeéro de série sonde :

Longueur du céble :

CONFORMITE AU PLAN GEOMETRE POUR LES HAUTEURS DE REFERENCE

A FAIRE UNE FOIS LES PLANS FOURNIS

Capteur

Validation (OUI/NON)

Piézomeétres

Ultrasons

Radars

Cordes de vitesse

Capteur a effet doppler
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Direction de la propreté et de I'eau

VILLE DE

PARIS

Service technique de I'eau et de I'assainissement

Fiche de réception
Mesures

Numéro et nom de la section de mesure

SECTION 2 - AVV - AVAL VANNE

DESCRIPTION DE LA SECTION DE MESURE
Nombre de capteurs :

0 capteur piézométrique

0 sonde ultrason

1 sonde radar

0 corde de vitesse

0 capteur a effet Doppler

Clou géometre : OUI (cote = 29,020 mNGF) o NON

Plagues indicatrices présentes et conformes :

en amont de la section : (0]¥]] o NON
en aval de la section : (0]¥]] o NON
au niveau de la section : o OUI NON

SONDES DE HAUTEUR
SONDE(S) ULTRASON/RADAR
a-Description du matériel

o Sans objet

Plaque présente sur la dalle de 1’usine mais pas dans le DO

Marque & modéle :

Numéros de série :

Longueur de cable :

Bande morte (US) : S.O.

b-Réception des travaux de génie civil

Caracteéristique contrélée Validation (OUI/NON)
Conformité des réservations S.0.
Horizontalité de la sonde Oui
Fixation de la sonde Oui
Conformité boitier de raccordement Oui
Cote du radier Oui
Cote de la sonde Oui
c-Tests Non réalisés — se référer aux autocontroles
H simulée (en m) H (en mVDP ou mMNGF) H lue sur afficheur
1
2
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Direction de la propreté et de I'eau Fiche de réception

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement Mesures

| théorique (en mA) I lue sur convertisseur | a la sortie du convertisseur
1
2

CONFORMITE AU PLAN GEOMETRE POUR LES HAUTEURS DE REFERENCE A FAIRE UNE FOIS LES PLANS FOURNIS

Capteur Validation (OUI/NON)
Piézometres

Ultrasons

Radars

Cordes de vitesse

Capteur a effet doppler
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Direction de la propreté et de I'eau

VILLE DE

PARIS

Service technique de I'eau et de I'assainissement

Fiche de réception
Mesures

Numéro et nom de la section de mesure

SECTION 3 - AMG - AMONT DEGRILLEUR

DESCRIPTION DE LA SECTION DE MESURE
Nombre de capteurs :

1 capteur piézométrique

0 sonde ultrason

0 sonde radar

0 corde de vitesse

0 capteur a effet Doppler

Clou géometre : o OUI (cbte = )

Plagues indicatrices présentes et conformes :

NON o Sans objet

en amont de la section : Oul o NON
en aval de la section : o OUlI NON
au niveau de la section : Oul o NON
SONDES DE HAUTEUR
CAPTEUR(S) PIEZOMETRIQUE(S)

a-Description du matériel

CP1

Marque & modele UNIK 5000
Numeéro de série
Longueur de cable
Gamme 0-6
Raccord Jupiter o oui non

b-Réception des travaux de génie civil

Controle de (Oui/Non)

CP1

Niche de tirage

Non : tirage directement depuis la dalle

Niche en radier Oui
Diamétre du puits Ok

Tirage aisé du capteur Oui
Cote du capteur Oui
Longueur de céble depuis le crochet Non
Hauteur entre le capteur et le radier Non
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Direction de la propreté et de I'eau

Fiche de réception

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement Mesures

PARIS

c-Réception du petit matériel

Contréle de (Oui/Non) CP1 (Oui/Non)
Pose crochet Oui
Pose pince d’ancrage Non
Pose plagque Inox Non
Boitier de mise a 1’air Oui
d-Tests Non réalisés — se réferer aux autocontréles
CP H simulée (en m) H (en mVdP) H lue sur afficheur
1
2
CP I théorique (en mA) I lue sur convertisseur I & la sortie du convertisseur
1
2

CONFORMITE AU PLAN GEOMETRE POUR LES HAUTEURS DE REFERENCE A FAIRE UNE FOIS LES PLANS FOURNIS

Capteur

Validation (OUI/NON)

Piézomeétres

Ultrasons

Radars

Cordes de vitesse

Capteur a effet doppler
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Direction de la propreté et de I'eau

VILLE DE

PARIS

Service technique de I'eau et de I'assainissement

Fiche de réception
Mesures

Numéro et nom de la section de mesure

SECTION 4 — BAP — BACHE DE POMPAGE

DESCRIPTION DE LA SECTION DE MESURE
Nombre de capteurs :

2 capteur piézométrique

0 sonde ultrason

0 sonde radar

0 corde de vitesse

0 capteur a effet Doppler

Clou géometre : o OUI (cbte = )

Plagues indicatrices présentes et conformes :

en amont de la section : o OUI NON
en aval de la section : o OUI NON
au niveau de la section : (0]¥]] o NON

SONDES DE HAUTEUR
CAPTEUR(S) PIEZOMETRIQUE(S)
a-Description du matériel

NON o Sans objet

seulement sur la dalle supérieure de I’usine

CP1 CP2
Marque & modéle UNIK 5000 UNIK 5000
Numéro de série
Longueur de cable
Gamme 0-6 0-6
Raccord Jupiter o oui non o oui non

b-Réception des travaux de génie civil

Controle de (Oui/Non)

CP1

CP2

Niche de tirage

Non visible lors de la réception

Non visible lors de la réception

Niche en radier

Non visible lors de la réception

Non visible lors de la réception

Diamétre du puits Ok Ok

Tirage aisé du capteur Oui Oui
Cote du capteur Oui Oui
Longueur de céble depuis le crochet Non Non
Hauteur entre le capteur et le radier Non Non
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Direction de la propreté et de I'eau

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement

PARIS

Fiche de réception
Mesures

c-Réception du petit matériel

Contréle de (Oui/Non) CP1 (Oui/Non) CP2 (Oui/Non)
Pose crochet Oui Oui
Pose pince d’ancrage Non Non
Pose plagque Inox Non Non
Boitier de mise a 1’air Oui Oui
d-Tests Non réalisés — se référer aux autocontréles
CP H simulée (en m) H (en mVdP) H lue sur afficheur
1
2
CP I théorique (en mA) I lue sur convertisseur I & la sortie du convertisseur
1
2
CAPTEUR(S) DE QUALITE NON TESTES
TURBIDITE

Marque & modele :

Numeéro de série sonde :

Longueur du céble :

Contréle avec solution tampon :

CONFORMITE AU PLAN GEOMETRE POUR LES HAUTEURS DE REFERENCE

A FAIRE UNE FOIS LES PLANS FOURNIS

Capteur Validation (OUI/NON)

Piézometres

Ultrasons

Radars

Cordes de vitesse

Capteur a effet doppler
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Direction de la propreté et de I'eau

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement

PARIS

Fiche de réception
Mesures

Numéro et nom de la section de mesure

SECTION 5 - ENF — ENTREE FILTRES

DESCRIPTION DE LA SECTION DE MESURE
Nombre de capteurs :

2 capteur piézométrique

0 sonde ultrason

0 sonde radar

0 corde de vitesse

0 capteur a effet Doppler

Clou géometre : OUI (cote ENF1 = 36,230 mNGF, ENF2 = 35,130m)

Plagues indicatrices présentes et conformes :

en amont de la section : o OUI o NON
en aval de la section : o OUI o NON
au niveau de la section : (0]¥]] o NON

SONDES DE HAUTEUR
CAPTEUR(S) PIEZOMETRIQUE(S)
a-Description du matériel

o Sans objet

CP1 CP2

Marque & modéle UNIK 5000 UNIK 5000
Numéro de série 5566814 5536810
Longueur de céble
Gamme 0-2 0-2
Raccord Jupiter o oui non o oui non

b-Réception des travaux de génie civil
Contrbdle de (Oui/Non) CP1 CP2
Niche de tirage Oui Oui
Niche en radier Non Non
Diamétre du puits Oui Oui
Tirage aisé du capteur Incertain Incertain
Cote du capteur Oui Oui
Longueur de céble depuis le crochet Non Non
Hauteur entre le capteur et le radier Non Non
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Direction de la propreté et de I'eau

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement

PARIS

Fiche de réception
Mesures

c-Réception du petit matériel

Contréle de (Oui/Non) CP1 (Oui/Non) CP2 (Oui/Non)
Pose crochet Oui Oui
Pose pince d’ancrage S.0. S.0.
Pose plagque Inox S.0. S.0.
Boitier de mise a 1’air Oui Oui
d-Tests Non réalisés — se réferer aux autocontréles
CP H simulée (en m) H (en mVdP) H lue sur afficheur
1
2
CP I théorique (en mA) I lue sur convertisseur I & la sortie du convertisseur
1
2

CONFORMITE AU PLAN GEOMETRE POUR LES HAUTEURS DE REFERENCE

A FAIRE UNE FOIS LES PLANS FOURNIS

Capteur

Validation (OUI/NON)

Piézomeétres

Ultrasons

Radars

Cordes de vitesse

Capteur a effet doppler
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Direction de la propreté et de I'eau

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement

PARIS

Fiche de réception
Mesures

Numéro et nom de la section de mesure

SECTION6-FILTRES 1 ET 2 AMO-MIL-AVA

DESCRIPTION DE LA SECTION DE MESURE
Nombre de capteurs :

6 capteurs piézométriques

0 sonde ultrason

0 sonde radar

0 corde de vitesse

0 capteur a effet Doppler

Clou géometre : OUI (c6te AMO = 35,93 ; MIL =36,43 ; AVA =36,93) o NON

Plagues indicatrices présentes et conformes :

en amont de la section : o OUI o NON
en aval de la section : o OUI o NON
au niveau de la section : (0]¥]] o NON

SONDES DE HAUTEUR
CAPTEUR(S) PIEZOMETRIQUE(S)
a-Description du matériel

o Sans objet

Filtrel CP1-AMOF1 CP2-MILF1 CP3-AVAF1
Marque & modéle UNIK 5000 UNIK 5000 UNIK 5000
Numéro de série 5543628 5536815 5543631
Longueur de cable

Gamme 0-2 0-2 0-2

Raccord Jupiter

o oui non

ooui non

o oui non

Filtre 2 CP4 - AMO F2 CP5-MIL F2 CP6 - AVA F2
Marque & modéle UNIK 5000 UNIK 5000 UNIK 5000
Numéro de série 5537256 5543629 5543627
Longueur de céble

Gamme 0-2 0-2 0-2

Raccord Jupiter

o oui non

o oui non

o oui non

Version juin 2020

Page 13 sur 26




Direction de la propreté et de I'eau

Fiche de réception

VILLE D Es Service technique de I'eau et de I'assainissement Mesures
PARI
b-Réception des travaux de génie civil

Controle de (Oui/Non) CP1-AMOF1 CP2 -MILF1 CP3-AVAF1
Niche de tirage S.0. S.0. S.0.

Niche en radier S.0. S.0. S.0.

Diamétre du puits S.0. S.0. S.0.

Tirage aisé du capteur Oui Oui Oui

Cote du capteur Non Non Non

Longueur de céble depuis le crochet Non Non Non

Hauteur entre le capteur et le radier Non Non Non

Contrbdle de (Oui/Non) CP4 — AMO F2 CP5-MIL F2 CP6 — AVA F2
Niche de tirage S.0. S.0. S.0.

Niche en radier S.0. S.0. S.0.

Diametre du puits S.0. S.0. S.0.

Tirage aisé du capteur Oui Oui Oui

Cote du capteur Non Non Non

Longueur de céble depuis le crochet Non Non Non

Hauteur entre le capteur et le radier Non Non Non

c-Réception du petit matériel

Contr6le de (Oui/Non)

CP1 - AMO F1 (Oui/Non)

CP2 — MIL F1 (Oui/Non)

CP3 - AVA F1 (Oui/Non)

Pose crochet

Oui

Oui

Oui

Pose pince d’ancrage

Pose plague Inox

Boitier de mise a ’air

Oui

Oui

Oui

Contrdle de (Oui/Non)

CP4— AMO F2 (Oui/Non)

CP5 — MIL F2 (Oui/Non)

CP6 — AVA F2 (Oui/Non)

Pose crochet

Oui

Oui

Oui

Pose pince d’ancrage

Pose plaque Inox

Boitier de mise a ’air

Oui

Oui

Oui
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Direction de la propreté et de I'eau

Fiche de réception

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement Mesures
d-Tests Non réalisés — se référer aux autocontroles

CP H simulée (en m) H (en mVdP) H lue sur afficheur

1

2

CP I théorique (en mA) I lue sur convertisseur I & la sortie du convertisseur

1

2

CONFORMITE AU PLAN GEOMETRE POUR LES HAUTEURS DE REFERENCE A FAIRE UNE FOIS LES PLANS FOURNIS

Capteur

Validation (OUI/NON)

Piézomeétres

Ultrasons

Radars

Cordes de vitesse

Capteur a effet doppler

Version juin 2020

Page 15 sur 26




Direction de la propreté et de I'eau

Fiche de réception

VILLE D Es Service technique de I'eau et de I'assainissement Mesures
Numéro et nom de la section de mesure
SECTION 7-STF-SORTIE FILTRES

DESCRIPTION DE LA SECTION DE MESURE
Nombre de capteurs :

4 capteurs piézométriques

0 sonde ultrason

0 sonde radar

0 corde de vitesse

0 capteur a effet Doppler
Clou géometre : OUI (cbte STF1 =36,73 ; STF2=37,73) o NON o Sans objet
Plagues indicatrices présentes et conformes :
en amont de la section : o OUlI o NON
en aval de la section : o OUlI o NON
au niveau de la section : Oul o NON
SONDES DE HAUTEUR
CAPTEUR(S) PIEZOMETRIQUE(S)

a-Description du matériel

CP1-F1 CP2-F2 CP3-F1 CP4-F2

Marque & modele UNIK 5000 UNIK 5000 UNIK 5000 UNIK 5000
Numeéro de série 5536802 5536713 5536699 5536808
Longueur de cable
Gamme 0-2 0-2 0-2 0-2
Raccord Jupiter o oui non o oui non o oui non o oui non

b-Réception des travaux

de génie civil

Contrbdle de (Oui/Non) CP1-F1 CP2-F2 CP3-F1 CP4-F2
Niche de tirage S.0. S.0. S.0. S.0.
Niche en radier S.0. S.0. S.0. S.0.
Diamétre du puits Ok Ok Ok Ok
Tirage aisé du capteur Incertain Incertain Incertain Incertain
Cote du capteur Non Non Non Non
Longueur de cable depuis le Non Non Non Non
crochet

Hauteur entre le capteur et le Non Non Non Non
radier
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Direction de la propreté et de I'eau

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement

PARIS

Fiche de réception
Mesures

c-Réception du petit matériel

Contréle de (Oui/Non) CP1 - F1 (Oui/Non) CP2-F2 (Oui/Non) | CP3-F1(Oui/Non) |CP4 - F2 (Oui/Non)

Pose crochet Oui Oui Oui Oui

Pose pince d’ancrage

Pose plagque Inox

Boitier de mise a I’air Oui Oui Oui Oui
d-Tests Non réalisés — se réferer aux autocontréles

CP H simulée (en m) H (en mVdP) H lue sur afficheur

1

2

CP I théorique (en mA) I lue sur convertisseur I & la sortie du convertisseur

1

2

CAPTEUR(S) DE QUALITE NON TESTE

CONDUCTIVITE

Marque & modele :

Numeéro de série sonde :

Longueur du céble :

Contréle avec solution tampon :

TURBIDITE

Marque & modéle :

Numeéro de série sonde :

Longueur du céble :

Contréle avec solution tampon :

PH

Marque & modéle :

Numéro de série sonde :

Longueur du céble :

Contréle avec solution tampon :

Version juin 2020

Page 17 sur 26




Direction de la propreté et de I'eau

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement

PARIS

Fiche de réception
Mesures

REDOX

CONFORMITE AU PLAN GEOMETRE POUR LES HAUTEURS DE REFERENCE

A FAIRE UNE FOIS LES PLANS FOURNIS

Capteur

Validation (OUI/NON)

Piézomeétres

Ultrasons

Radars

Cordes de vitesse

Capteur a effet doppler
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Direction de la propreté et de I'eau

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement

PARIS

Fiche de réception
Mesures

Numéro et nom de la section de mesure

SECTION 8 - RFF - REFOULEMENT

DESCRIPTION DE LA SECTION DE MESURE
Nombre de capteurs :

0 capteur piézométrique

0 sonde ultrason

0 sonde radar

0 corde de vitesse

0 capteur a effet Doppler

Clou géometre : o OUI (cbte = ) o NON o Sans objet
Plagues indicatrices présentes et conformes :

en amont de la section : o OUlI o NON

en aval de la section : o OUlI o NON

au niveau de la section : o OUlI o NON
DEBITMETRE(S)

DEBITMETRE SUR CONDUITE NON TESTE

a-Description du matériel

Marque & modéle :

Numéro de série :

Longueur du céble :

b-Réception de la pose de la sonde

Caractéristique contrélée

Validation (OUI/NON)

Fixation du capteur

Fixation et/ou encastrement du cable

c-Contr6le du débit avec un débitmétre portable

Vitesse mesurée par Débitmetre sur conduite

Vitesse mesurée par Débitmetre portable

CAPTEUR(S) DE QUALITE NON TESTE
CONDUCTIVITE
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Direction de la propreté et de I'eau

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement

PARIS

Fiche de réception
Mesures

Marque & modele :

Numéro de série sonde :

Longueur du cable :

Contrbdle avec solution tampon :

TURBIDITE

Marque & modele :

Numeéro de série sonde :

Longueur du céble :

Contrdle avec solution tampon :

PH

Marque & modéle :

Numeéro de série sonde :

Longueur du cable :

Contréle avec solution tampon :

CONFORMITE AU PLAN GEOMETRE POUR LES HAUTEURS DE REFERENCE

Capteur Validation (OUI/NON)

Piézomeétres

Ultrasons

Radars

Cordes de vitesse

Capteur a effet doppler

REDOX
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Direction de la propreté et de I'eau Fiche de réception

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement Mesures

PARIS

SECTION 9 - HUMIDITE FILTRES 1 ET 2 AMO-AVA

DESCRIPTION DE LA SECTION DE MESURE
Nombre de capteurs :

capteur piézométrique

sonde ultrason

sonde radar

corde de vitesse

capteur a effet Doppler

Clou géometre : o OUI (cote = ) oNON o
Sans objet

Plagues indicatrices présentes et conformes :

en amont de la section : o OUI o NON
en aval de la section : o OUI o NON
au niveau de la section : o OUI o NON

CAPTEUR(S) DE QUALITE
HUMIDITE

CONFORMITE AU PLAN GEOMETRE POUR LES HAUTEURS DE REFERENCE

Capteur Validation (OUI/NON)
Piézometres

Ultrasons

Radars

Cordes de vitesse

Capteur a effet doppler
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Direction de la propreté et de I'eau Fiche de réception

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement Mesures

PARIS

ARMOIRE EN LOCAL TECHNIQUE

RECEPTION DE L’ARMOIRE
a-réception de I'armoire

Caractéristique contrdlée Validation (OUI/NON)
Fixation de I’armoire Oui
Socle en béton Oui
Peinture armoire & socle (site isole) S.0.
Serrure Ronis N43434 (site isolé) S.0.
b-description de la centrale d’acquisition
Marque & modeéle : S.O.
Numéro de série : S.O.
c-fonctionnement du matériel
Matériel en état de marche Validation (OUI/NON)
Centrale d’acquisition S.0.
Alimentation secteur Oui
Alimentation secourue Oui
Batterie 12V S.0.
Modem LLA S.0.
Modem SDSL S.0.
Modem RTC S.0.
Prise RTC S.0.
Résistance chauffante Oui
Eclairage Oui
Parafoudres Non ?
Prises 220V Oui
Numérotation des cables Oui
Etiquetage matériel Non : a repérer par rapport aux noms d’équipements
Pages web de maintenance S.0. : IHM — codes a fournir

RECEPTION DES CONVERTISSEURS
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VILLE DE

PARIS

Direction de la propreté et de I'eau

Service technique de I'eau et de I'assainissement

Fiche de réception
Mesures

a-convertisseur du capteur piézométrique — deux capteurs par convertisseur

Marque & modeéle : JM Concept

Numeéro de série :

Etiquetage :
Fixation :
Disjoncteur :

Paramétrage fourni : o OUI

o OUI NON

Correcte o Incorrecte

oul o NON
NON

c-convertisseur de la sonde radar

o Sans objet
o Sans objet
o Sans objet
o Sans objet

Ajouter des repéres clairs

Marque & modeéle : JM Concept

Numeéro de série :

Etiquetage :
Fixation :
Disjoncteur :

Paramétrage fourni : o OUI

o OUlI NON

Correcte o Incorrecte

Oul o NON
NON

e-Gestion de la hauteur valide

o Sans objet
o Sans objet
o Sans objet
o Sans objet

Non testé

Ajouter des repéres clairs

Caractéristique contrélée

Validation (OUI/NON)

Plage de coincidence

Test sous la plage

Test au-dessus de la plage

Priorité de capteur dans la plage de coincidence

Gestion des défauts de capteurs

DIVERS (PRESENCE ET CONFORMITE)

Fixation des fourreaux
Identification des fourreaux
Identification des cébles
Isolateurs galvaniques

Plans géometres

Plans électriques

Contrbles conformité électrique

Version juin 2020

Bonne o Mauvaise
Bonne o Mauvaise
Bonne o Mauvaise

o OUI NON
o OUI NON
o OUI NON
oOUlI o NON

o Sans objet
o Sans objet
o Sans objet
o Sans objet
o Sans objet
o Sans objet
o Sans objet

Mauvaise qualité et a laisser dans le local technique
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Direction de la propreté et de I'eau

VILLE DE

PARIS

Service technique de I'eau et de I'assainissement

Fiche de réception
Mesures

ARMOIRE FILTRES

RECEPTION DE L’ARMOIRE
a-réception de 'armoire

Caractéristique contrélée

Validation (OUI/NON)

Fixation de I’armoire Oui
Socle en béton Oui
Peinture armoire & socle (site isole) S.0.
Serrure Ronis N43434 (site isolé) Non ?

b-description de la centrale d’acquisition

Marque & modeéle : S.O.

Numéro de série : S.O.

c-fonctionnement du matériel

Matériel en état de marche

Validation (OUI/NON)

Centrale d’acquisition S.0.
Alimentation secteur Oui
Alimentation secourue

Batterie 12V Oui
Modem LLA S.0.
Modem SDSL S.0.
Modem RTC S.0.
Prise RTC S.0.
Résistance chauffante Oui
Eclairage Oui
Parafoudres Oui
Prises 220V Oui
Numérotation des cables Oui
Etiquetage matériel Oui

Pages web de maintenance

Non accessible — probléme ActiveX

RECEPTION DES CONVERTISSEURS

a-convertisseur du capteur piézométrique

Marque & modele : JM Concept

Version juin 2020
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VILLE DE

PARIS

Direction de la propreté et de I'eau

Service technique de I'eau et de I'assainissement

Fiche de réception
Mesures

Numeéro de série :

Etiquetage : o OUI NON o Sans objet Ajouter des reperes clairs

Fixation : Correcte o Incorrecte o Sans objet

Disjoncteur : oul o NON o Sans objet

Paramétrage fourni : o OUI NON o Sans objet
d-autre convertisseur

Capteur concerné :

Marque & modeéle :

Numéro de série :

Etiquetage : o OUI o NON o Sans objet

Fixation : o Correcte o Incorrecte o Sans objet

Disjoncteur : o OUI o NON o Sans objet

Paramétrage fourni : o OUI o NON o Sans objet

e-Gestion de la hauteur valide

Non testé

Caractéristique contrélée

Validation (OUI/NON)

Plage de coincidence

Test sous la plage

Test au-dessus de la plage

Priorité de capteur dans la plage de coincidence

Gestion des défauts de capteurs

DIVERS (PRESENCE ET CONFORMITE)

Fixation des fourreaux
Identification des fourreaux
Identification des cébles
Isolateurs galvaniques

Plans géometre

Plans électrique

Contrbles conformité électrique

Version juin 2020

Bonne o Mauvaise
Bonne o Mauvaise
Bonne o Mauvaise

oOUlI o NON
o OUI NON
o OUI NON
oOUlI o NON

o Sans objet
o Sans objet
o Sans objet
Sans objet
o Sans objet
o Sans objet
o Sans objet
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Direction de la propreté et de I'eau Fiche de réception

viLte pe  Service technique de I'eau et de I'assainissement Mesures

PARIS

RESERVES

Ne se trouvent dans ce paragraphe que des détails par rapport a des éléments mentionnés auparavant. L’ ensemble des réserves est
dans chaque section.

Plans géometres non fournis pour le moment donc Vérification des cotes non possible. Parfois des cotes
différentes entre les plaques et le paramétrage des capteurs.

Plans électriques a finaliser et laisser sur site
Longueurs de cables et autocontréles présentes lors de la réception a fournir
Niche de tirage section AMV peu praticable :
- ne permet pas facilement le tirage de nouveaux capteurs
- nécessité d’aller dans le DO vérifier que le capteur est bien remis en position apres sa
maintenance = une niche dans le piédroit du DO aurait permis de résoudre ce point

Bache de pompage : pas d’étiquette sur les capteurs piézos -> aussi a vérifier sur les autres sections

Sur tous les IM Concept, repérer par « Section-Capteur » chaque entrée, par exemple : AMV-CP1,
AMV-RD1

Le DIUO devra étre précis sur la maintenance des sondes de qualité, en particulier Redox,
Hydrocarbures et Humidité.
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PMER - TEST FONCTIONNEL
, INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE
‘- ACTEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE
Formulaire :
Tag équipement P A e A
PID N°: H L P
Localisation tache : STPiT \CN b w ,/(aw,\
Systéme : v
Sous-systéme :
Données Instrument :
:V:°A'“S"“me“‘ 1 Sonhde Vic RO _ -
sl Crdiey bayjcr  |Modéle: [ 55 L¥bus @~
Gamme : 0 —> "m
Schema de boucle : [Folio N°: I llnstrument actif / passif I
Données systéme d'acquisition:
Systéme d'acquisitiont :
N° entrée Adresse
Plan : FolioN° :
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale Affich
vérifié | prévue injectée | Pocket en chage \ oK NOK
% (physique)** mA si applicable Ayiom aﬁ-e’ C ch"h'w )
nmA | (mB visu1(an)]  Visu2 Visu 3 .
0% 4] Omb | G o2 — 0,F un
25% (*) 8 ASD, L 8, A3
50% A2b| 300,2 mb | AZ AL 30L,4 cm
75% ()| 16 LLY 3 A6 W LS3.9
100% lﬂ, 599‘ ‘L 20‘09 602 cm
75%(*)| 16 L4a1,6 AL, 0L Lss 3
50% 12 [ 398 4mb | 42,0} Jolem
25%()| 8 [ A% 3 Abo, L
0% 4 0O nb Lo O, Fum
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. & préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Contréle des seuils "Soft" : Résultat
Seuils prévus i Valeurs Action ou alarme constatée
prévues constatées OK NOK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut H
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature
Opération effectuée par
Responsable chantier ACTEMIUM
Représentant Client




PMER - TEST FONCTIONNEL /j

‘& ac INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE
TEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE

r—— /
Tag équipement H P 7 %A({’
g Toe - < /
L //_—
; r 1_}' <. by ] /
STeren b J‘)ck“d

Systéme : /_____
Sous-systéme : /
= Données Instrument : /
ype instr
Fa: . Hme Sowde pieto I
ricant : T : =
“ A Qe Nawder ]Modele: [SS 45 &b\b -
Gamme : © &
Sché ———
chema de boucle : [Folio N° l llnslrument actif / passif
Données systéme d'acquisition: -
Systeme d'acquisitiont :
N° entrée Adresse
Flan : Folio N°
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifié | prévue injectée Pocket en Affichage oK NOK
(physique)*™ mA s1 applicable
% [enmA (mb) Visui((m)| _ Visu2 Visu 3
0% 4 Omb | L,o4 0
25% (°) 8 _AS0, & & ot AS3 A
o, 0 IO JoZmb | ALA 3054 un
5% ()| 16 449.F | Ao 452 b
100% | 20 | 555, 5" | Po39 [E2)
()| 16 50 5mh | 46,35 440
25%C)| 8 | ALHF 5 | 3,99 150, %
0% 4 (®) Mb (f‘ll (%) '1 0
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1. Visu 2 et Visu 3 a préciser
** si applicable, sinon valeur par simulation
Controle des seuils “Soft” Resultat
Seuils prévus fisinmin Valeurju Action ou alarme constatée
prévues constatées oK NOK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
- Date Noms Signature
Opeération effectuée par
Responsable chantier ACTEMIUM
Représentant Client




“«® ACTEMIUM

BOUCLE ANALOGIQUE

RIQUE

Formulaire :

Tag équipement

HEA ANG

PID N°:

Localisation tache :

Systéme :

Niphs ~ pugtaad
7

Sous-systéme :

Données Instrument :

e

PMER - TEST FONCTIONNEL
INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMET

Type instrument Son e @icre
Fabricant Cudeedo hau yeo” lModéIe L decs I 5 S é) Y Go ?
Gamme : O 6rn
Schama dé boucle IFolio N° - | llnstrument actif / pa@___—ﬁ
Données systéme d'acquisition: BT,
Systéme d'acquisitiont : -
N° entrée Adresse
Plan : Folio N° : —
B
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifie | prévue injectée | Pocket en Affichage oK NOK
m Y (phyansue)” mA si applicable raE ((,m) s o ]
0% 4 O 4 o
wwe)| o [1B9.6 | B3 U3
0% | 12 | %o @ | A2,0b 2ob
%) 16 | 4u% B | A6 REN)
100% | 20 | 559 % o 19 o, b
75% (*) 16 456 .4 6,4 459
50% | 12 AL | AL 30,9
25% ()| 8 A%, ¥ 8.~ 86,37
0% 4 B 4 o
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. & préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Contréle des seuils "Soft" : Résultat
Seuils prévus :riéI:::s c!:s'teaut?es Action ou alarme constatée oK —
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut
Bas
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature

Opération effectuée par

Responsable chantier ACTEMIUM

Représentant Client




///T

[ ——
PMER - TEST FONCTIONNEL
s . INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE
ACTEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE
Formulaire ; /
Tag équipement = /
e Hee 4 AV 7
Localisation tache : AT, /
' ¢ )“):L}‘O " Uy o
Systéme : b 'Mk ) _/
Sous-systéme : ]
Données Instrument : P
TYPe.Instrumem : Sonde Qe ]
Fabricant : Lueleeyy e, [Modele: Sone | SS 48 B nA ]
Gamme : O - Gm
Schéma de boucle : lFoIio N°: I Ilnstrument actif / passifj;
Données systéme d'acquisition: I
Systéme d'acquisitiont : it
N° entrée Adresse
Plan : Folio N° : —
—
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifié | prévue injectée | Pocket en Affichage oK NOK
(physique)** mA si applicabl
% |enmA ¥,’ i RRESER Visu 1@‘) Visu 2 Visu 3
0% 4 [5) Lo o
25%()| 8 | 449¢ 3.0y A64
50% 12 [9999 9 Ay4§ Jek, 9
5% 16 [4hd A Ab 13 LST .9
100% 20 S93 4 b %o Vi 641 3
5% [ 16 | ysA 4 A6 29 LBo N
50% 12 | 3,0, AL 9 306, 4
5% 8 | 45,3 3,44 3 4
0% 4 L0 ©
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. & préciser
** si applicable, sinon valeur par simulation
Contréle des seuils "Soft” : Resultat
Valeurs Valeurs " i
Seuils prévus prévues constatées Action ou alarme constatée oK NOK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut H
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature
Opération effectuée par
Responsable chantier ACTEMIUM
Représentant Client
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PMER - TEST FONCTIONNEL
INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOME TRIQUE
“ed ACTEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE ‘
L A‘/——M
Formutaire _/____.__.—-——»..__‘
Tag équipement RcY A _ CN- () ey
PID N° e ——
Localisation tache =N 5 | owlrde ) _/,_____-—‘--—'1'
Systéme . - IR
Sous-systéeme : ﬁ
Donnees Instrument e
Type instrument ovde Patno —
Fabncant el e ) Nitimse” I“’)""i‘ b TS I 55 :)L 310G - —
Gamme C~-1Tm ;____r—-—————'
Schéma de boucle I»‘-: oN* I [ watrument actf | passi! —
Données systame & acquisition e
Systeme d'acquisiiont
N® entree Adresse et
Plan - Folsg N°
Valeurs transmetieur IndsCateur Retransmission [ra.ta?
Point | Valeur Valeur Relevé indication locale
vérifie | prévue injectée P“’:'A‘ - A ox MO%
( ique)*™ N g albie
% Jeama ‘?zﬁ) Vau 1 ) Veul Viau 3
0% 4 (o) if O
25% (°) 8 50,6 Y <) S4.1
50% 12 qoo, 5 | AL AE (ol
75% (*) 16 AS= b 16,22 A5 4
100% 20 A59) 8 8083 2oL 3
75% (*) 18 A4y 3 A6, Lo 52 3
50% 12 oo, + {7 51 ok,
25% (°) 8 5C _) g . cd .4
0% 4 e iy {
*Las points 25% ef 75% son! facultatfs e b e ) of Wi ) @ préciser
55 appicable, SINON VaIBUT P&l SImstion
Contrcee Jes Seuils S0 Masiitat
Valeurs Valeurs
Saie previse prévues consatbes oK wOW |
Trés trés haut 3H
Trés haut HM
Haut H
Bas L
[ |
Trés bas LL ;L, B
Trés trés bas L § i
Obaervation: i
i
’z
i
i
Date Norms Signature 1
Opération effectuée par i
Responsable chantier ACTEMIUM *‘
Représentant Client




“« ACTEMIUM

PMER - TEST FONCTIONNEL
INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE
BOUCLE ANALOGIQUE

Formulaire :

Tag équipement

H(

PID N* :

) Q
iy

_UNE

Localisation tAche

Systéme :

T Re ) (‘ PR]

Sous-systéme :

Données Instrument :

Type instrument

Sowke €

oo

Fabricant

Cordren) e

[Modele - (0 |

S5 46 310

Gamme

UV I

O—2 m

Schema de boucle

|Folio N° |

]Instrument actif / passif l

Données systéme d'acquisition:

Systéme d'acquisitiont

N" entree Adresse
Plan Folio N° :
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifié | prévue injectée | Pocket en Affichage oK NOK
(physique)** mA si applicable .
5 [snmh mb) Visul((m]  Visu2 Visu 3
0% 4 O Ll D =
i ¥ | R »HS 8.0YF So, 4
0% 2| Moo, | A8 AY fox S
%0 8 1 A%.A | A6, 20 52,1
100% ) 20 | 4999 | Zoih £03.9
75%(-) 16 /’501 b‘ /{‘)/L‘\ /’-Q' 6
sow | m 95, b | A208 Ao, ©
%] 8 | x,3 | 8lo 5.3
0% - [n) “ o
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. a préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Contréle des seuils "Soft" : Résuitat
Valeurs Valeurs
3 Acti u alarme constatée
Suully privon prévues constatées cliono oK NOK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut H
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature

Opération effectuée par

Responsable chantier ACTEMIUM

Représentant Client




PMER - TEST FONCTIONNEL

INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE

@ ACTEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE
Formulaire :
Tag équipement H P 2 . AMo
PIDN'
Localisation tache : T ( m,{;@gb‘,( dmon )
Systéme : ’

Sous-systéme :

Données Instrument :

Type instrument : ‘X)W e () wis
Fabricant : ) heuvx. IModéle: Je—(\\Q ] Sg %4_ (2,56
Gamme : © - 6 '
Schéma de boucle : lFoIio N°: 4[ llnstrument actif / passif I
Données systéme d'acquisition:
Systeme d'acquisitiont :
N° entrée Adresse
Plan : Folio N° :
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifié | prévue injectée Pocket en Affichage K -
% lenmA (D?y{:;zl)o)-- mA si applicable — (( 111) s Vieud
0% 4 o b, 6l &L
25% (") 8 59/8 8‘ \G S‘FL/S-
We | 12 00,6 | A2,i% of, 3
O] 18 | AS0,D | 46,86 33 %
100% | 20 | 4979 |&o,30 5.5
%0 18 | a4 G204 ASZ, S
0% | 12 | 89,4 (A2, 44 o, Y
w0 8 | o6 [3.1b 54,9
0% 4 ) 4,0 O,
“ Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. a préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Contréle des seuils "Soft" : Résultat
Seuils prévus ::‘l:::: c:::::?es Action ou alarme constatée ok NGK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut H
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature

Opération effectuée par

Responsable chantier ACTEMIUM

Représentant Clien

t




PMER - TEST FONCTIONNEL

INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE

“«® ACTEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE
Formulaire :
Tag équipement S N
PID N° - HCPA - Ano
Localisation tache : (o ,Qh\,;;_,) ( 2ovie (mwat )

Systéme :

Sous-systéme :

Données Instrument :

T -
FV:e. instrument :}');'LLe Q Q2o
a B Vo N > ~
a ricant Lo hewd e, IModele C Mo I 55 (2 (2%
a : F
S — O -2 m
chéma de boucle : [Folio N°: [ ]Instrument actif / passif
Données systéme d'acquisition:
Systéme d'acquisitiont :
N° entree Adresse
Plan : Folio N°:
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resuitat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifié | prévue injectée Pocket en Affichage - —_—
(physique)*™ mA si applicable
% lenmA | (wh) Visu1(Gu)  Visu2 Visu 3
0% 4 (o) 4‘ 0( 0
Swl)] 8 o 318 54,9
B0% 12 | 400, F | AZLGL 05, 9
5% )| 16 | 14499 | A6 AS3,6
100% | 20 | f00,3 | Jo 35 oS0
5% 16 [ 5,0 | A6,LD A5, 1
50% 12 | p0,6 [A2,26 A02, 6
5%0] 8 So. b | H(Y 52~
0% 4 4q,0 (2]
* Les points 25% et 75% sont facultalifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. & préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Controle des seuils "Soft" : Résultat
Valeurs Valeurs
i 2 ti t:
Seuils prévus prévues constitéen Action ou alarme constatée &k NOK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut H
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature
Opération effectuée par
Responsable chantier ACTEMIUM
Représentant Client




INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE

PMER - TEST FONCTIONNEL

“«d ACTEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE
/
Formulaire : /
Tag équipement \H P A~ MU . ]
PID N : —————— |
Localisation tache : _;:\ WieeHn (2one il ) B
Systéme : B e
Sous-systéme : S
Données Instrument : |
Type instrument S)(_\,\, Lo e — |
Fabricant eudrey hewr (" IM°dé'B D el l 55—‘ 35 8/5"
Gamme O — 2 m

Schéma de boucle

|Folio N°:

l

Ilnstrumem actif / passif

Données systéme d'acquisition:

Systeme d'acquisitiont :

N° entrée Adresse
Plan Folio N° :
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifié | prévue injectée | Pocket en Affichage OK NOK
% |enmA (p(h’,':'f,je)" mA slappicable Visu 1((m Visu 2 Visu 3
o% [ 4 o) Geo4 05
25%()| 8 Jo,4 | £t8 521
%) 16 | A450,6 | 46,36 N6, 3
100% | 20 | £99. 5" | 200 2ol 3
s O] 16 | A50,F | A6 A4
s | 12 | oo, 5 [AL e _A03
5% ()| 8 50,8 §,(&8 I LK
0% 4 © L,' (63
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. a préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Controle des seuils "Soft" : Résultat
Seuils prévus ::::: c::sl:aut:é:s Action ou alarme constatée oK NOK
Treés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut H
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature
Opération effectuée par

Responsable chantier ACTEMIUM

Représentant Client




PMER - TEST FONCTIONNEL
: INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE
“«d ACTEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE

Formulaire :

Tag équipement Hee 2

PIDN°:

Localisation tache : ’\,:\Q\‘r\e/, ( Zarire Mo 53

Systéme :

Sous-systéme :

Données Instrument :

Type instrument : 3onde  pHre

Fabricant : L &y ewng JModéle Y | 55 (% 3€ 70

Gamme : B = EL 7

Schéma de boucle : IFoIio N°: I llnstrumem actif / passif

Données systéme d'acquisition:

Systeme d'acquisitiont :

N° entrée Adresse
Plan : Folio N° :
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifie | prévue injectée | Pocket en Affichage oK NOK
% TenmA (P(l'l),!;glj)" mA si applicable _— (m e Tand
0% | 4 o 4,03 2
25% (*) 8 l19 q- 81/10 511'3
50% | 12 | oo, d | AT A02.9
5%t 16 | A4S0 8 A6 AT A5G .3
100% | 20 | 4992 | Z0,ib &o3,6
75% (*) 16 (5o + /{(,"33 /[547
5% | 12 | Aoojly | A5 L e 3
%)) 8 49,4 AT SAS”
0% 4 o' 4,0l
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. a préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Controle des seuils "Soft" : Résultat
Seuils prévus ::;::: cc:Inash:autr;s Action ou alarme constatée B NOK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut H
Bas
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature

Opération effectuée par

Responsable chantier ACTEMIUM

Représentant Client




PMER - TEST FONCTIONNEL

P INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE
“ad ACTEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE

Formulaire :

Tag équipement

RPCA _—AVhE

PID N°:

Localisati - -

ocalisation tiche : /JF\L’I QS ( 2owne 4 V/',L)
Systéme :
Sous-systéeme :

Données Instrument :

Type instrument - S}'\D‘/l&-’\ ¢ e T
Fabricant : kol Tnewm 7~ [Modele - Ao | S5435¢94
Gamme : O — 2 m

Schéma de boucle :

IFoIio N°:

Données systéme d'acquisition:

llnstrument actif / passif l

Systeme d'acquisitiont :

N° entrée Adresse
Plan : Folio N° ;
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifié | prévue injectée | Pocket en Affichage oK NOK
(physique)*™ mA si applicable
% _|enmA ?mlf Visul((m)  Visu2 Visu 3
% | 4 0 4,0 o_
25% ()| 8 Sc,L Iy SI1,5
50% 12 Awl } QI’LL\ "118
RO 16 1 A45%,% | A6k 33,3
8 T S RS 20h, 3
%0 16 | k9 s [ A 2,6
so% | 12 | ey (4097 5
20| 8 | w3 [ Sy (3
0% 4 o b ol (%
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. & préciser.
“* si applicable, sinon valeur par simulation
Contréle des seuils "Soft" : Résultat
g Valeurs Valeurs
Seuils prévus prévues conatites Action ou alarme constatée oK NoK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut H
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature
Opération effectuée par

Responsable chantier ACTEMIUM

Représentant Client




PMER - TEST FONCTIONNEL

INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE

“ed ACTEMIUM

BOUCLE ANALOGIQUE

Formulaire :

Tag équipement Hep 9 . AVH

PIDN°:

Localisation tache : Tl

[ Jene-_ AvAL)

Systéme :

Sous-systéme :

Données Instrument :

Type instrument : &)(‘L Lé Ot LLg -
Fabricant : £ht 47200 hew)o” lModéIe : M&Q l SS Ll 6 €L}
Gamme : O -7 m
Schema de boucle - [Folio N° : | [instrument actif / passif |
Données systéme d'acquisition:
Systéme d'acquisitiont :
N° entrée Adresse
Plan : Folio N°:
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
i Valeur Relevé Indication locale
\::2; :,.:I::: injectée | Pocket en o Affichage oK NOK
% |enmA "’}‘ﬁ'z“i’" mA s/ applicable Visu 1((m Visu 2 Visu 3
0% 4 o 4,0L o)
w%0| 8 [ Sob | SA§
50% 12 | 402,% A4\ o2, 6
75% (*) 16 | A5 A | ALY SZ, 3
100% | 20 | 499 9 | €082 &ody
75%()| 16 | Au9,L | 16,09 AS¢3
0% | 12 | o0 2 [ ALy 02, &
25%()| 8 S+ [3-1k S~
0% 4 @) G, e o
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. a préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Contréle des seuils “Soft" : Résultat
Seuils prévus Valeurs Valsurs Action ou alarme constatée
prévues constatées oK NOK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature
Opération effectuée par

Responsable chantier ACTEMIUM

Représentant Client




PMER - TEST FONCTIONNEL
INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE

ACTEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE
F;Tr‘:{;; aire
[Tay équipement 1\‘ ¢ P 3 S‘T F
PID N°
‘.‘,u;:.h:;m(on tache : ’F j Q‘?‘w) ( S o Q)
ISy stéme :
{Sous-systeme :
Données Instrument :
Type instrument Sou ke !‘) - BiLa
Fabricant eluifc”?r) Neaw” ]Modéle :AQNJ I 55 3{)3012/
Gamme 0O -~2 nn
Schéma de boucle lFoIio N°: l Dnstrumem actif / passif l
Données systéme d'acquisition:
Systeme d'acquisitiont
N° entrée Adresse
Plan : Folio N° :
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifié | prévue injectée Pocket en Affichage oK NOK
(physique)** mA si applicable
% |enmA ( mb) Visu 1 ((m) Visu 2 Visu 3
R I ) 0,03 O
25%(.) 8 S':/ '16 (’3:“’\ Slld‘
so% | 12 [ qpp/8 | A1) Y]
%] 16 1 4496 [ Aot AST Y
100% 20 ~o .S | Lo, uo Zoh, 9
5% 18 | 4S0,9 [ A6 1S4, A
% | 12 | qp0,8 [ A2,05 )
25% ()| 8 5.9 I\8 52,3
0% 4 (% ﬁ, 03 o
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. & préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Contrdle des seuils "Soft" : Résultat
Seuils prévus i b —— Action ou alarme constatée
prévues constatées OK NOK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature

Opération effectuée par

[Responsable chantier ACTEMIUM

Représentant Client




“«d ACTEMIUM

PMER - TEST FONCTIONNEL
INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE
BOUCLE ANALOGIQUE

Formulaire :

Tag équipement

HEP A - STE

PID N°:

Localisation tache :

:(‘ \i 'Qt\{ 2

( Rofree )

Systéme :

Sous-systéme :

Données Instrument :

Type instrument

x\'),'\ [3 LQ Q KRro

Falicans Ll oW _haws~  Modsle Jors T SC 3L €99
Gamme O —2
Schema de boucle [Folio N°: ] Ilnstrument actif / passif
Données systéme d'acquisition:
Systeme d'acquisitiont
N° entrée Adresse
Plan : Folio N°:
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifié | prévue injectée | Pocket en Affichage oK NOK
% |en mA (p/h %:Iﬁe)" mA SRS Visu 1((m Visu 2 Visu 3
ok L 4 o 4oL 0,2
2% 8 | 53> [ S5
S0% | 12 10 b [ A8 02,3
5% 18 | A50,8 | (6,ik A531
0w | 20 | 499,94 | fo,h £c3
%] 6 [ 150 A | 6,03 52,9
so% | 12 | Aovq | 4245 024
2%0] 8 [ 555 [ M S1,4
0% 4 o L, e
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. & préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Contréle des seuils "Soft" : Résultat
Seuils prévus :;I::; ct:lna:aut:es Action ou alarme constatée - NOK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut H
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature
Opération effectuée par

Responsable chantier ACTEMIUM

Représentant Client




PMER - TEST FONCTIONNEL
INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE

“«® ACTEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE

Formulaire :

Tag équipement

neey - STF

PIDN®:

Localisation tache :

A R¥mes  (( Sorbie )

Systéme :

Sous-systéme :

Données Instrument :

Type instrument

5{_}“ ’LQ-< p(Q.L")

Fabricant

eel ey Vs [Modete: Norw | 5S T(F17

Gamme :

O — 72 m

Schéma de boucle :

[Follo N°: ] Ilnstrument actif / passif l

Données systéme d'acquisition:

Systéme d'acquisitiont :

N° entrée Adresse
Plan : Folio N°:
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifié | prévue injectée | Pocket en Affichage OK NOK
% |en mA (phy;ll . :r\A i Visu 1 ((m) Visu 2 Visu 3
0% 4 ) (,] ot @//1
25% () 8 G (?l‘L 5" 5
50% 12 | o056 | A2, oL, A
75% (%) 16 /{7’0‘ 9 /{b, 2_(2— 5.2‘ 7=
100% | 20 900 A | 20,19 03,3
5% ()| 16 A50, 3 (ALY 531
5% | 12 | _do0  [A214 01,3
25% (%) 8 Sp b 3, U CSA, 1
0% . % Gl s, A
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. & préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Contréle des seuils "Soft" : Reésultat
Seuils prévus :z::: c!:slzlt?es Action ou alarme constatée oK NOK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut H
Bas L
Trés bas LE
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature
Opération effectuée par

Responsable chantier ACTEMIUM

Représentant Client




INSTRUMENTATION CAPTEUR PIEZOMETRIQUE

PMER - TEST FONCTIONNEL

‘«d ACTEMIUM BOUCLE ANALOGIQUE
Formulaire :
Tag équipement H‘; (P I\ _ S /{' ;_
PID N°:
Localisation tiche : T Xioe ( X\,/—t~ )

Systéme :

Sous-systéme :

Données Instrument :

Type instrument Yoo e (?: L
Fabricant cvelen sy [Wedse Btk | SS 3C 568
Gamme : (') — 9 m
Schéma de boucle : LFoIIo N : l [Instrument actif / passif I
Données systéme d'acquisition:
Systéme d‘acquisitiont :
N° entrée Adresse
Plan : Folio N :
Valeurs transmetteur Indicateur Retransmission Resultat
Point | Valeur Valeur Relevé Indication locale
vérifié | prévue injectée Pocket en Affichage Eh _—
% |en mA P ;,:Zu?" mA i applicable Visu 1(0\1 Visu 2 Visu 3
0% 4 o G0t 0,4
%] 8 2.5 30! SAA
50% 12 oo, 6 | 2,41 Aot b
)] 16 | AJo 3 [ Ay A3 .G
100% 20 2oo0, v~ | Lo\ ﬁo’;.?
5% 16 | AL9,§ | Ablo AS2, 5"
0% | 12 | gvo,q | ALLG Lol,A
25%() [ 8 55,4 Jo S 4
0% 4 o G o 2.1
* Les points 25% et 75% sont facultatifs Visu 1, Visu 2 et Visu 3. a préciser.
** si applicable, sinon valeur par simulation
Contréle des seuils "Soft" : Résultat
Seuils prévus ::::‘: c;/:sl:aut?es Action ou alarme constatée & NOK
Trés trés haut 3H
Trés haut HH
Haut H
Bas L
Trés bas LL
Trés trés bas 3L
Observation:
Date Noms Signature

Opération effectuée par

Responsable chantier ACTEMIUM

Représentant Client




